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UR16e
Dane techniczne

UR16e zapewnia 16 kg

tadunku, co pozwala na ciezsze
oprzyrzadowanie korica ramienia i
obstuge wielu czesci.

Obecnie ponad 50 000
wspotpracujgcych robotow
przemystowych UR zostato
dostarczonych do klientéw z
réznych branz na catym swiecie.
UR16e to jeden z czterech cobotow
e-Series, z ktérych kazdy ma inng
kombinacje udzwigu i zasiegu.
e-Series zapewnia niesamowitg
elastycznos¢ i niezrébwnang
tatwos¢ uzytkowania w Twojej
aplikaciji.

Kontakt

Central and Eastern Europe
Universal Robots A/S
Siemensova 2717/4

150 80 Praha 13 — Stodllky
Czech Republic

+420 222 286 200

ur.cee@universal-robots.com
universal-robots.com/pl
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UR16e
Specyfikacja

Udzwig

Zasieg

Stopnie swobody
Programowanie

Wydajnos¢
Zuzycie energii,
$rednio maksymalnie

Zuzycie energii, typowe przy
umiarkowanych ustawieniach
pracy (przyblizone)

Bezpieczenstwo
Ceryfikaty

Detekcja sity,
koinierz narzedzia

Zakres
Precyzja
Doktadnosé

Ruch
Powtarzalnosé wg ISO 9283
Ruch osi
Podstawa
Bark
tokiec
Nadgarstek 1
Nadgarstek 2
Nadgarstek 3
Predkos¢ typowego TCP

Cechy

Klasyfikacja IP

ISO 14644-1 Class Cleanroom
Hatas

Montaz robota

Porty I/0

Cyfrowe wej.

Cyfrowe wyj.

Analogowe wej.

Napiecie zasilania
narzedzia I/0

Zasilanie narzedzia I/0

Fizyczne
Obrys bazy
Materiaty

Typ ztacza narzedzia
(efektora koricowego)

Dtugos¢é przewodu robota

Masa z przewodem
Zakres temperatury pracy

Wilgotnosé

16 kg (35,3 lbs)
900 mm (35,4 in)
6 obrotowych przegubow

Graficzny interfejs uzytkownika Polyscope
na 12-calowym ekranie dotykowym

585 W

350 W

17 konfigurowalnych funkcji bezpieczenstwa

EN ISO 13849-1, PLd Cat. 3,
EN ISO 10218-1

Sita, x-y-z Moment, x-y-z
160,0 N 10,0 Nm
5,0 N 0,2 Nm
55N 0,5 Nm
+ 0,05 mm
Zakres pracy Predkos¢ maksymalna
+ 360° + 120°/s
+ 360° + 120°/s
+ 360° + 180°/s
+ 360° + 180°/s
+ 360° + 180°/s
+ 360° + 180°/s

—

m/s (39,4 in/s)

IP54

5

Ponizej 65 dB(A)
Dowolny kierunek

2
2
2

12/24 V

2 A (dwupinowe) 1 A (jednopinowe)

@ 190 mm
Aluminium, plastik, stal
M8 | M8 8-pin

6 m (236 in) Dostepna rowniez opcja
12 m (472 in) i inne.

33,1 kg (73 1bs)
0-50°C
90%RH (bez kondensacji)
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B
Skrzynia sterowania lb

Cechy
Klasyfikacja IP IP44
Klasa czystosci ISO 14644-1 6
Zakres temperatury pracy 0-50°C
Wilgotnosé 90%RH (bez kondensacji)
Porty We/Wy
Cyfrowe wej. 16
Cyfrowe wyj. 16
Analogowe wej. 2
Analogowe wyj . 2
Kwadraturowe wejscia cyfrowe 4
Zasilanie We/Wy 24V 2A
Komunikacja Czestotliwos$¢ sterowania 500 Hz
Modbus TCP
PROFINET
Ethernet/IP

USB 2.0, USB 3.0

Zrédto zasilania 100-240 VAC, 47-440 Hz

Fizyczne

Wielkos$¢ skrzyni 460 mm x 449 mm x 254 mm
sterowania (S x W x G) (18,2 in x 17,6 in x 10 in)

Masa 12 kg (26,5 1bs)
Materiaty Stal malowana proszkowo
Skrzynia sterowania jest rowniez dostepny w wersji OEM.

Panel uczenia robota

Cechy
Klasyfikacja IP IP54
Wilgotnosé 90%RH (bez kondensacji)

Rozdzielczos$¢ ekranu 1280 x 800 pikseli

Fizyczne
Materiaty Plastik, PP
Masa 1,6 kg (3,5 1lbs)

wliczajac 1m kabla TP
4,5m (177,17 in)
Panel uczenia robota jest rowniez dostepny w opcji 3PE.

Dtzugos$¢ przewodu
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