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Jestesmy firmag nr 1
na swiecle, jesli chodzl
o produkcje robotow
wspotpracujacych

Universal Robots to nie tylko nazwa. Kiedy méwimy ,universal”, co po polsku znaczy ,uniwersalny’,
wiasnie to mamy na mysli. Ramiona robotyczne Roboty UR moZna wdrozy¢ w praktycznie kazdej
gafezi przemystu, kazdym procesie i moze sie tym zajaé kazdy pracownik. Swiadczy o tym choéby
fakt, ze na calym $wiecie uzywa sie ponad 10.000” robotéw firmy UR. Dowodzi to réwniez tego,

Ze od samego poczgtku pozostajemy wierni naszemu celowi: sprawié, Zeby technologia robotow
wspofpracujgcych byta dostepna dla firm niezaleznie od ich wielkosci.

Roboty to nasze zycie. Zatem niezaleznie od tego, czy zastgpienie cztowieka robotem ma zapewnic¢ precyzje,
predkosé¢, optymalizacje czy ergonomike, zawsze stuzymy pomocg. Co wiecej — mozliwe, ze w cenie, ktéra
zaskoczy niejednego naszego klienta. Zakup naszych robotéw przemystowych zwraca sie $rednio po zaledwie
195 dniach, co sprawia, ze sg ulubionymi urzadzeniami na rynku, dostepnymi dla wiekszosci firm. Ale nie jest to
bynajmniej jedyny powdd, dla ktérego firma Universal Robots jest nr 1 na $wiecie, jak chodzi o produkcje
robotéw wspétpracujacych:

Pracujac obok naszych robotéw z certyfikatem TUV, operatorzy sg w najlepszych rekach. Roboty UR moga
wspotpracowac z pracownikiem bedacym tuz obok nich, poniewaz majg one wbudowane czujniki sity, ktére
automatycznie wstrzymujg prace robota, kiedy ten napotka przeszkody na swojej drodze. Robota mozna za-
programowac do pracy w ograniczonym trybie, jesli kto$ wejdzie w jego obszar pracy. Kiedy méwimy ,wspot-
pracujacy”, nie mamy jednak na mysli wytgcznie bezpieczenstwa. Stosujemy to stowo w o wiele szerszym
znaczeniu. Bezpieczenstwo jest dla nas sprawg nadrzedna, jednak uwazamy, ze wyraz ,wspétpracujgcy”
odnosi sie w rownym stopniu do tatwej obstugi, ponownego przenoszenia oraz dostepnosci.

Naszym zdaniem przyszto$¢ to wspétpraca, a naszym zadaniem jest zagwarantowa¢ to naszym klientom

~Model UR5 w 4 godziny robi to, co recznie trzeba by byto wykona¢ w 2—-3 dni.
Dzieki temu osiggnieciu uzyskalismy mozliwosé konkurowania z zagranicznymi produ-
centami i przywrdcenia miejsc pracy w produkcji w Stanach Zjednoczonych”.

Geoff Escalette
dyrektor generalny, RSS Manufacturing
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Pieé szybkich korzysci -

et PROGRAMOWANIE
d ‘ a ‘ W O e ﬂ r I l . Juz nie trzeba zatrudnia¢ drogich zewnetrznych
konsultantéw, ilekro¢ istnieje koniecznos¢ zapro-

gramowania robota. Obecnie wyglada to nastepujgco:
operatorzy bez doswiadczenia w programowaniu mogg
szybko programowac¢ ramiona robotyczne UR dzigki
opatentowanej, intuicyjnej wizualizacji 3D. Wystarczy,
Ze przesuna ramie robotyczne do wymaganych
punktéw orientacyjnych lub dotkna klawiszy ze
strzatkami na tablecie z tatwym w obstu-
dze ekranem dotykowym.

SZYBKA

KONFIGURACJA f *""‘* ]

Nawet nieprzeszkolonych operatoréw spotka o rr _ i'I f'i
niespodzianka, kiedy po raz pierwszy bedg mieli N 4 ‘m
konfigurowaé robota UR. Rozpakowanie, ustawienie, = . | |
a takze zaprogramowanie pierwszego prostego . N /) | | 4
zadania zajmuje zwykle niecata godzine. A |

. - / A :J;I
Z doswiadczenia naszych klientéw wiemy, ). r A " ' N NAJSZYBSZY
ze przecietny czas wykonania cato$ciowej - 5 ' ZWROT Z |NWE-
konfiguracji to zaledwie p6t d._nia. _ S & STYCJI W BRANiY

Klienci, ktérzy uwazali, ze automatyzacja jest poza
ich zasiegiem, powinni przemysle¢ to jeszcze raz. Koszt
zakupu robota UR zwraca sie $rednio po 195 dniach.
Jest to najszybszy okres zwrotu w branzy zwyczajnie
dlatego, ze z ramionami robotycznymi UR nie sg powig-
= zane jakiekolwiek koszty dodatkowe zwykle kojarzone
' z automatyzacja, takie jak koszty programowania

ELASTYCZN E wﬁ._____~ . . przez zewnetrznych specjalistow i zabezpie-

ROZMIESZCZANIE > - czania gniazd produkcyjnych.
e WSPOLPRACUJACE
zisiejszych czasach konfiguracja urzadzen

produkcyjnych musi by¢ elastyczna i sprawna z I BEZPI ECZNE

powodu zmieniajgcego sie popytu i koniecznosci za-
chowania konkurencyjnosci. Na pewno nie bedzie w tym
przeszkadzata firma Universal Robots. Wrecz przeciwnie
— nasze lekkie roboty UR mozna tatwo przenosic i roz-
mieszczaé w celu realizacji nowych proceséw. Dzieki
temu mozliwa jest automatyzacja praktycznie kaz-
dego zadania wykonywanego recznie, tfacznie

Firma Universal Robots jest liderem w zakresie pro-
dukcji robotow wspotpracujacych od chwili, kiedy ukuto
to wyrazenie. Klienci, ktérzy wybiorg nasze urzadzenia,
moga by¢ pewni, ze pozostang w najbezpieczniejszych
rekach. Ponad 80% ramion robotycznych UR na catym

Swiecie pracuje obok ludzi — i nie ma miedzy nimi

jakichkolwiek barier bezpieczenstwa. A roboty
wspotpracujace sg lepiej dostosowane do

z tymi zwigzanymi z krétkimi seriami lub
przezbrojeniem urzadzen.

wykonywania powtarzalnych i nudnych
zadan niz operatorzy.
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Studium przypadku

Attl a spol. s.r.o0., Praga

Kiedy firma Attl a spol. s.r.o. z branzy obrébkowej, z siedzibg w Czechach, wypozyczyta robota UR5, aby przete-
stowac automatyzacje na nowej linii produkcyjnej, bardzo szybko zdata sobie sprawe z pozytywnych efektéw,
jakie datoby zastosowanie tu robotyki wspotpracujace).

,Wczesniej nie mielismy okazji pracowac z robotami przemystowymi” — powiedziat Tomas Attl, dyrektor sprze-
dazy w firmie Attl a spol. s.r.o. ,Po kilku dniach stato sie jasne, ze uzycie lekkiego robota przemystowego jest wta-
$ciwym kierunkiem modernizacji naszego zaktadu w przysztosci i uzyskania przewagi konkurencyjnej w branzy
motoryzacyjnej".

Obecnie na liniach produkcyjnych, gdzie produkowane sg rury ze stali nierdzewnej stosowane w wymiennikach
ciepta w zaworach recyrkulacji spalin (EGR), wykorzystywane sa trzy roboty UR5. Roboty wktadajg rury stanowig-
ce potprodukty do maszyny do zaokraglania krawedzi. Kazdy cykl zadan zajmuje robotowi okoto dwdéch sekund,
Co 0znacza, ze w ciggu minuty produkowanych jest 30 rur. A poniewaz wszystkie trzy roboty pracujg srednio po
20 godzin dziennie przez szes¢ dni w tygodniu, wydajnos¢ produkeji znaczaco wzrosta.

Jestesmy takze pozytywnie zaskoczeni szybkoscia i tatwoscig wdrozenia robotéw UR na naszych liniach
produkeyjnych. A co réwnie wazne, nasz klient jest réwniez zadowolony z rozwigzania robotycznego. W branzy
motoryzacyjnej roboty przemystowe to obecnie standard oczekiwany tez od podwykonawcéw” — powiedziat
Tomas Attl.

Cata historie przeczyta¢ mozna na stronie:
universal-robots.com/pl/studia-przypadkéw



Poznaj najbardzie]
wspotpracujaca rodzine
robotow na rynku:

Ramie robotyczne UR to potgczenie elastycznosci, inteligencji, wytrzymatosci i niezwyktmh. 5 Ol A e A S N A 0

Lk T Ly, TR

Seria UR skiada sie z trzech modeli: Modele UR3, UR5 oraz UR10, ktérych nazwa bierze sie od ich mozliwosci udzwi-
gu w kilogramach, ktdre charakteryzuja sie niezwyktymi mozliwosciami wspotpracy. Sprawiaja, Ze stang sie one
faworytami na linii produkcyjnej.

MODEL UR5

Troche wiekszy model UR5 jest idealny do automatyzacji
lekkich zadan, takich jak podnoszenie, umieszczanie i
testowanie.

Sredniej wielko$ci rame robotyczne UR5 tatwo sie programuje
i szybko konfiguruje. Podobnie jak inne roboty UR w tej serii
oferuje najszybszy zwrot z inwestycji.

MODEL UR3

Najmniejszy cztonek rodziny UR, robot blatowy UR3, jest
idealny do wykonywania lekkich zadarh montazowych,
ktére wymagajg idealnej precyzji. Dzieki obrotowi o 360°
we wszystkich przegubach i nieskoficzonemu obrotowi w
korncowym ztgczu model UR3 to najbardziej elastyczny,
wszechstronny i wspétpracujacy robot na obecnym rynku.

MODEL UR5 W SKROCIE
+ Automatyzuje zadania do 5 kg (11 funtow)
+ Promien zasiegu do 850 mm (33,5 cala)

MODEL UR3 W SKROCIE
+ Automatyzuje zadania do 3 kg (6,6 funta)
+ Promien zasiegu do 500 mm (19,7 cala)
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MODEL UR10

Jest to najwieksze ramie robotyczne UR w tej serii, majace

najwiekszy udZwig, ale nie oznacza to, ze cierpi na tym pre-
cyzja. To wspotpracujace ramie robotyczne UR10 zautoma-
tyzuje ciezsze zadania, ktére wymagajg udzwigu do 10 kg.

MODEL UR10 W SKROCIE
+ Automatyzuje zadania do 10 kg (22 funty)
+ Promien zasiegu do 1300 mm (51,2 cala)

TW@

EN ISO 13849-1
PL ‘d’

DIN EN ISO 14644
VDI 2083

. CLEANROOM

CLASS 5

Dzieki promieniowi zasiegu wynoszgcemu 1300 mm ramie
robotyczne UR10 przydaje sie zwtaszcza podczas np.
pakowania, uktadania na palety, montazu oraz podnoszenia
i umieszczania, czyli w przypadkach wiekszej odlegtosci
pomiedzy réznymi obszarami pracy.



~ Automatyzuje praktycznie e’
wszystkle zadania

Kiedy mowimy, ze dzieki robotowi UR moZna zautomatyzowac praktycznie

wszystko: od montazu po malowanie, od wkrecania srub po

etykietowanie, od pakowania do polerowania, od formowania

wtryskowego do spawania oraz wszelkie inne zadania, ktore tylko

przyjda nam na mysl. A przez to, Ze seria robotow UR charak-

teryzuje sie elastycznoscig, ich zakup jest opfacalny nawet w

przypadku krétkich serii produkcyjnych i linii montazowych

produktow mieszanych.

-y

PAKOWANIE | UKEADANIE NA
PALETACH

Zastosowanie ramienia robotycznego

sprawi, ze dostawy bedg zawsze poli-

czone wiasciwie i zapakowane wedtug
najsurowszych norm.

FORMOWANIE WTRYSKOWE .
Ramie robotyczne UR moze zosta¢ uzyte

we wszystkich obszarach produkcji two-

rzyw sztucznych i polimeréw. Jest w stanie

obstugiwac¢ prasy z niezmienng doktadno-
$cig i konsekwencja.

ANALIZA LABORATORYJNA
Pracownicy nie musza juz wykonywac

powtarzalnych zadan, poniewaz robi to za

nich ramie robotyczne. Dzieki temu zwiek-

sza sie obiektywnos$¢ analiz i procesow
testowania w firmie.
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WKRECANIE SRUB

Ramie robotyczne UR potrafi

niezmiennie powtarzaé¢ ten sam ruch z doktadnie
takg samg precyzja i predkoscig, dzieki czemu
ulepsza sie jakos¢ i jednolitos¢ produktow.

POLEROWANIE

Ramie robotyczne UR szlifuje i poleruje nawet

zakrzyWione i nieréwne powierzchnie, stosujac
przy tym regulacje sity nacisku, co gwarantuje

spdjne rezultaty.

KLEJENIE, DOZOWANIE | SPAWANIE

Ramie ‘robotyczne’_UR moze zwiekszy¢ efektywnos$é
klejenia, dozowania i spawania np. poprzez ciggte
dozowanie i wtryskiwanie doktadnie tej samej iloSci

materiatu oraz spawanie z najwieksza doktadnoscia.

s

OBSLUGA MASZYN

Ramie robotyczne UR mozna zastosowac¢ do
wiekszosci czynnosci zwigzanych z obstugg
maszyn i szybko dostosowaé do nowych
produktéw na linii produkcyjnej.

MONTAZ

Ramie robotyczne UR bez jakiegokolwiek
wysitku radzi sobie z montazem czesci z
tworzyw sztucznych, drewna i metalu, a
takze innych materiatéw, zwiekszajac pred-
kos¢ i jakos¢ procesu.

PODNOSZENIE | UMIESZCZANIE

Ramie robotyczne UR moze niezaleznie re-

alizowaé wiekszos¢ zadan polegajgcych na
podnoszeniu i opuszczaniu, co zmniejsza
liczbe cykli oraz ilos§¢ odpadow.

KONTROLA JAKOSCI

Ramie robotyczne UR z kamerg inspekcyjng
okresli i doktadnie zlokalizuje uszkodzone
lub wadliwe czesci, zanim zostang spa-
kowane i wystane do klienta. Dzieki temu
mozliwe jest utrzymanie jakosci produktu
na wysokim poziomie.



Universal Robots + |
— na skroty do doskonatosci

Ramie UR samo w sobie jest niczym innym niz ramieniem. Nie jest narzedziem, ale z odpowiednim oprzyrzadowa-
niem pozwoli klientowi zdziata¢ cuda. Zeby w jak najwiekszym stopniu utatwi¢ dystrybutorowi wybranie najlepszych
chwytakdéw i akcesoridow w celu przygotowania klientowi zindywidualizowanego, idealnego rozwigzania robotycznego,
uruchomilismy platforme Universal Robots+.

Universal Robots+ to nowy salon wystawowy z chwytakami, oprogramowaniem i akcesoriami z certyfikatem Univer-
sal Robots, opracowanymi przez najlepszych swiatowych twoércow i zaprojektowanymi specjalnie do celéw bezpro-
blemowej wspdtpracy z ramionami UR.

Jednym z wielu pluséw tego salonu jest to, ze pozwala on dystrybutorom i uzytkownikom koricowym znalez¢é wszyst-
kie niezbedne narzedzia w jednym miejscu. Kolejng zaletg jest to, ze zapewnia bezposrednie wsparcie ze strony ludzi,
ktorzy zaprojektowali dodatki, ale takze tych, ktérzy zbudowali ostateczng wersje rozwigzania robotycznego.

Zainspiruj sie licznymi mozliwosciami plug & play przedstawionymi na stronie internetowej universal-robots.com/plus

Na etapie wstepnych prac nad konceptem URCaps otrzymali$my dofinansowanie w ramach siédmego programu ramowego Unii Europejskiej (FP7/2007-2013) na
podstawie umoéw nr 609206 oraz 608604. Podobnie projekty Factory in a Day (FiaD) oraz Lean Intelligent Assembly Automation (LIAA).

Zachecamy do odwiedzenia strony Universal Robots+ at:
universal-robots.com/plus




SZKOLENIA INTERNETOWE W TERMINACH
WYGODNYCH DLA KLIENTA

n n n
h Universal Robots Academy to nasz nowy internetowy program. Przedstawimy w nim |
rO g ra I I I OW a I l I e ra I I . I e I l I a W ciekawe przyktady praktyczne, symulacje i interaktywne animacje z robotem, dzieki M
niver

czemu uzytkownik szybko nabedzie umiejetnosci programowania i obstugi robota UR
bez jakiejkolwiek dodatkowej pomocy. sal Robots

robotycznego UR to pestka - et ACadEMY

go miejsca — program dziata 24 godziny na dobe, 7 dni w tygodniu i jest catkowicie
bezptatny. Rozpocznij swoje szkolenie online universal-robots.com/academy

A

Programowanie intuicyjne w cafosci stanowi czes¢ oferty Universal Robots. Jedng z najbardziej namacalnych ko-
rzysci jest to, Ze mozna fatwo i samodzielnie przeprogramowac ramie robotyczne i wykorzystywac automzrtyzaqe w

dogodnym dla siebie miejscu i czasie. h

2

Roboty firmy UR zaprojektowano tak, zeby nasladowaty zakres ruchu ramienia cztowieka i tak sie tez sktada, 26-‘ _ _

to wtasnie ramie cztowieka wystarczy do zaprogramowania | przeprogramowanla ramion robotycznych. Juz ia- L R Lzt : PR ). o B ot e s o --*"“h..“.u
~mm-mn—nnm S e J g b ks g LY ek R SR e "'“ﬁ"“‘“ T TR T i e T

twiej sie nie da. Prawdopodobnie najwazniejsza rzeczg jest to Ze nie trzeba korzystac z ustug drogich zewnetrz-

nych programistéw, ilekroé ramie robotyczne ma zostaé przydzielone do wykonywania innego zadania.

Intuicyjne oprogramowanie pomaga nawet najbardziej niedoswiadczonemu uzytkownikowi w szybkim
zrozumieniu podstaw programowania i wyznaczania punktéw orientacyjnych — wystarczy ustawic robota w
odpowiedniej pozyciji. A jesli zadania sie powtarzajg, programy sg zapamietywane przez ramie robotyczne UR i
moga zostac¢ wykorzystane pézniej. Pestka.

»

@ Eli oz0242 CCCC
Program | installation | Move | 10 | Log | g
Move Tool Robaot Faaturs i

HA [ew]z] \
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¥ [ 43176/ mm
z[_ -25353mm
F wx [ 0.0012
Ry | 31664
Rz .0.0395
Mm]ninn
Ilnme
Bage 41.71) ®
Sheulder [essel -
12622 ¢
Wrist 1 [ -'4-3._'3_9_' @
Wrist 2 91_35. 3
Wrist 3 EECE
O Simulation o ——————— ~
@ Real Robot PR — [ Xcancat |[ o o

UNIVERSAL ROBOTS

I STRONA 14



Studium przypadku

Scott Fetzer Electrical Group,
Stany Zjednoczone

W firmie Scott Fetzer Electrical Group w stanie Tennessee w Stanach Zjednoczonych roboty wspétpracujgce
zoptymalizowaty produkcje o 20%, przejmujgc monotonne i potencjalnie niebezpieczne zadania od pracownikoéw,
ktorzy teraz zostali przydzieleni do pracy sprawiajgcej im wiecej satysfakcji. Pociggneto to za sobg przyjecie kre-
atywnego podejscia do stosowania technologii robotycznych: wyposazenia robotéw w kota.

,~Jednym z naszych najwiekszych wyzwan jest to, ze zajmujemy sie wysoce zréznicowang produkcjg o niskiej
skali. Nie uruchamiamy naraz wiekszosci naszych linii, zatem préba znalezienia sposobu na umieszczenie robota
na linii w tradycyjnym tego stowa znaczeniu byto duzym wyzwaniem” — méwi Matthew Bush, dyrektor operacyj-
ny Grupy Scott Fetzer Electronic. ,Naszym zdaniem robot UR jako jedyny mogt wykonac taka prace. Charakte-
ryzuje sie wymagang predkoscia i precyzjg standardowego robota przemystowego, a takze moze poruszac sie |
pracowac wsrod ludzi”.

Mobilng flote robotéw mozna elastycznie rozmieszczac po catym dziale cienkich blach. Integrujemy je na czas

catego cyklu produkcyjnego, poczawszy od wyciecia pdtwyrobu na prasie do wycinania, poprzez formowanie i
sktadanie, a zakonczywszy na ostatecznym montazu czesci elektrycznych.

Cata historie przeczyta¢ mozna na stronie:
universal-robots.com/pl/studia-przypadkéw
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Szczegoty techniczne

UR3

URS

UR10

Powtarzalnosé

+0,1 mm / +0,0039 cala (4 milicale)

+0,1 mm / +0,0039 cala (4 milicale)

+0,1 mm / +0,0039 cala (4 milicale)

Zakres temperatur otoczenia

0-50°*

0-50°

0-50°

Zuzycie energii

Min. 90 W, typ. 125 W, maks. 250 W

Min. 90 W, typ. 150 W, maks. 325 W

Min. 90 W, typ. 250 W, maks. 500 W

Obstuga w celu zapewnienia wspétpracy

15 zaawansowanych regulowanych funkcji bezpieczeristwa.
Funkcja bezpieczeristwa zatwierdzona przez TiV NORD
Testowano zgodnie z:

EN ISO 13849:2008 PL d

15 zaawansowanych regulowanych funkcji bezpieczerstwa.
Funkcja bezpieczeristwa zatwierdzona przez TiV NORD
Testowano zgodnie z:

EN 1SO 13849:2008 PL d

15 zaawansowanych regulowanych funkcji bezpieczenstwa.

Funkcja bezpieczeristwa zatwierdzona przez TiV NORD
Testowano zgodnie z:
EN 1SO 13849:2008 PL d

Udzwig 3kg/ 6,6 funta 5kg /11 funtéw 10 kg /22 funty
Zasieg 500 mm /19,7 cala 850 mm / 33,5 cala 1300 mm / 51,2 cala
Stopnie swobody 6 przegub6w obrotowych 6 przegubéw obrotowych 6 przegubéw obrotowych

Programowanie

Graficzny interfejs poliskopowy na 12-calowym ekranie
ekran dotykowy do zamontowania

Graficzny interfejs poliskopowy na 12-calowym ekranie
ekran dotykowy do zamontowania

Graficzny interfejs poliskopowy na 12-calowym ekranie
ekran dotykowy do zamontowania

Ramie robotyczne z ruchem po osi

Zakres pracy Predko$¢é maksymalna

Zakres pracy Predko$¢ maksymalna

Zakres pracy Predkos$¢ maksymalna

Podstawa +360° +180°/sek. +360° +180°/sek. +360° +120°/sek.
Ramie +360° +180°/sek. +360° +180°/sek. +360° +120°/sek.
tokie¢ +360° +180°/sek. +360° +180°/sek. +360° +180°/sek.
Przegub 1 +360° +360°/sek. +360° +180°/sek. +360° +180°/sek.
Przegub 2 +360° +360°/sek. +360° +180°/sek. +360° +180°/sek.
Przegub 3 Nieskonczony +360°/sek. +360° +180°/sek. +360° +180°/sek.

Typowe narzedzie

1 m/sek. / 39,4 cala/sek.

1 m/sek. / 39,4 cala/sek.

1 m/sek. / 39,4 cala/sek.

Klasyfikacja IP IP64 IP54 IP54
Klasa czystosci pomieszczen wedlug ISO 5 5 5

Hatas 70dB 72dB 72dB
Montowanie robota Dowolny Dowolny Dowolny

Porty wej./wyj.

Wejscie cyfrowe
Wyjscie cyfrowe
Wejscie analogowe
Wyijscie analogowe

o N NN

Wejscie cyfrowe
Wyjscie cyfrowe
Wejscie analogowe
Wyjscie analogowe

O N NN

Wejscie cyfrowe
Wyjscie cyfrowe
Wejscie analogowe
Wyjscie analogowe

o N NN

Zasilanie wej./wyj. w narzedziu

12 V/24V 600 mA w narzedziu

12V/24 V 600 mA w narzedziu

12V/24 V 600 mA w narzedziu

Zzajmowanego miejsca

@128 mm

@149 mm

2190 mm

Materiaty Aluminium, tworzywa polipropylenowe Aluminium, tworzywa polipropylenowe Aluminium, tworzywa polipropylenowe
Typ ztacza narzedzia M8 M8 M8

Ramig robotyczne dtugosci kabla 6 m / 236 cali 6 m / 236 cali 6 m /236 cali

Waga z przewodem 11 kg /24,3 funta 18,4 kg / 40,6 funta 28,9 kg / 63,7 funta

*Robot moze pracowac w zakresie temperatur 0-50°C. Przy wysokiej ciagtej predkosci przegubu, zakres temperatur sie zmniejsza
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MODUL STEROWANIA

Klasyfikacja IP IP20

Klasa czystosci pomieszczen ¢

wedtug ISO

Hatas <65 dB(A)

Porty wej./wyj. Wejscie cyfrowe 16
Wyjscie cyfrowe 16
Wejscie analogowe 2
Wyjscie analogowe 2

Zasilanie wej./wyj. 24V2A

Komunikacja

TCP/IP 100Mbit, Modbus TCP, Profinet, EthernetIP

Zrédto zasilania

100-240 V AC, 50-60 Hz

Zakres temperatur otoczenia

0-50°

Wielko$é modutu sterowania
(SxWxG)

475 mm x 423 mm x 268 mm /
18,7x 16,7 x 10,6 cala

Waga UR3, UR5 15 kg / 33,1 funtéw
UR10 17 kg / 37,5 funtéw
Materiaty Stal

PILOT UCZENIA ROBOTA

Klasyfikacja IP

1P20

Materiaty Aluminium, tworzywa polipropylenowe
Waga 1,6 kg
Dtugos¢ przewodu 45m /177 cali




Skontaktuj sie z lokalnym
dystrybutorem

Wszystkie ramiona robotyczne sg sprzedawane na ca-
tym Swiecie przez autoryzowanych partneréw dystry-
bucyjnych z wiedzg specjalistyczng na temat tego, jak
zindywidualizowac rozwigzanie automatyczne, ktére
bedzie idealnie pasowato do wymogoéw klienta.

Najblizszego partnera dystrybucyjnego mozna znalez¢é
na stronie universal-robots.com/distributors. Wystar-
czy wybra¢ kontynent, a wys$wietli sie wykaz dystrybu-
toréw w danym zakatku swiata.

Dystrybutor lokalny:

Universal Robots A/S
Energivej 25

DK-5260 Odense S
Denmark

+45 89 93 89 89

www.universal-robots.com |n‘

sales@universal-robots.com UNIVERSAL ROBOTS
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