UNIVERSAL ROBOTS

UR10

Szczegoty techniczne

MODUL STEROWANIA

Powtarzalnosé

10,1 mm / £0,0039 cala (4 milicale)

Klasyfikacja IP P20

Zakres temperatur otoczenia

0-50°

Zuzycie energii

Min. 90 W, typ. 250 W, maks. 500 W

Klasa czystosci 6

pomieszczen wedtug ISO

Obstuga w celu

zapewnienia wspotpracy

15 zaawansowanych regulowanych funkcji bezpie-

czenstwa.

Funkcja bezpieczenstwa zatwierdzona przez TiV NORD
Testowano zgodnie z:

EN 1SO 13849:2008 PL d

Udzwig 10 kg /22 funty
Zasieg 1300 mm/ 51,2 cala
Stopnie swobody 6 przegubéw obrotowych

Programowanie

Graficzny interfejs poliskopowy na 12-calowym

ekranie ekran dotykowy do zamontowania

Hatas <65 dB(A)

Porty wej./wyj. Wejscie cyfrowe
Wyjscie cyfrowe
Wejscie analogowe

Wyjscie analogowe

16
16
2
2

Zasilanie wej./wyj. 24V 2A

Komunikacja

Profinet, EthernetIP

TCP/IP 100Mbit, Modbus TCP,

Zrédto zasilania
Zakres temperatur otoczenia 0-50°

100-240 V AC, 50—-60 Hz

Wielkosé modutu

475 mm x 423 mm x 268 mm /

sterowania (SxWxG) 18,7x16,7x 10,6 cala

Waga 17 kg / 37,5 funtéw
Ramie robotyczne Zakres pracy Predko$¢ maksymalna Materialy Stal
z ruchem po osi
Podstawa +360° +120°/sek.
PILOT UCZENIA ROBOTA
tokie¢ +360° +180°/sek.
Przegub 1 +360° +180°/sek.
Przegub 2 +360° +180°/sek. Klasyfikacja IP P20
Przegub 3 +360° +180°/sek.
Typowe narzedzie 1 m/sek. / 39,4 cala/sek.
Materiaty Aluminium, tworzywa polipropylenowe
Waga 1,5 kg
Klasyfikacja IP 1P54 Diugosé przewodu 45m /177 cali
Klasa czystosci 5
pomieszczen wedtug ISO
Hatas 72dB
Montowanie robota Dowolny

Wejscie cyfrowe
Wyjscie cyfrowe
Wejscie analogowe
Wyjscie analogowe

Porty wej./wyj.

O N NN

Zasilanie wej./wyj. w narzedziu 12 V/24 V 600 mA w narzedziu

zajmowanego miejsca 2190 mm
Materiaty
Typ zlacza narzedzia M8

6 m /236 cali

Aluminium, tworzywa polipropylenowe

Ramie robotyczne

dtugosci kabla

Waga z przewodem 28,9 kg / 63,7 funta





