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Coboty mogq pracowac prawie wszedzie
| zautomatyzowac prawie wszystko.
Odciazaja ludzi, aby mogli skupié sie

na tym, w czym sg naprawde dobrzy:
tworzeniu, wspotpracowaniu i robieniu
niesamowitych rzeczy.

Coboty, czyli roboty wspoétpracujace, zwieksza-
ja zdolnos¢ produkcyjna firm kazdej wielkos$ci.
Moga zmienié¢ sposéb pracy, potrafig ptynnie
zintegrowac sie z istniejagcymi procesami, ukta-
dami i wyposazeniem oraz poprawiajg jakos¢ w
przypadku wielu zastosowan. Automatyzacja
wspotpracujaca sprawia, Zze miejsce pracy staje
sie bezpieczniejsze i umozliwia pracownikom
wykonywanie bardziej wartosciowych zadan.

Wielu producentéw nie dostrzega automatyzaciji
proponowanej przez coboty, poniewaz wydaje
sie im, ze wigze sie ona z tymi samymi wyzwa-
niami, co tradycyjna automatyzacja, czyli ogrom-
nymi naktadami pienieznymi, zamieszaniem
zwigzanym z przestojami w zaktadzie produkcyj-
nym i skompli-kowanym kodowaniem wymaga-
jacym specjalnie przeszkolonego personelu.
Podejscie poprzednich pokolen typu ,wszystko
albo nic” skutkowato u wielu szeféw zaktadéw i
wiascicieli firm przeko-naniem, ze robotyzacja
nie jest dla nich dostepna.

Nic bardziej dalekiego od prawdy — na szcze-
$cie! W 2008 roku Universal Robots wprowadzit
na rynek pierwsze na $wiecie ekonomicznie
optacalne ramiona cobotéw, ktére réznig sie od
tradycyjnych przemystowych ramion robotycz-
nych matymi rozmiarami, niewielkg wagg i tatwo-
$cig obstugi. Dzieki cobotom automatyzacja sta-
ta sie szybka, elastyczna i niedroga.

W dzisiejszym szybko zmieniajgcym sie Srodowi-
sku produkcyjnym coboty mogg poméc w szyb-
szym realizowaniu zamdéwien produkcyjnych,
podnoszeniu kwalifikacji pracownikéw oraz
zwiekszaniu konkurencyjnosci. Od pakowania i
paletyzacji po obstuge maszyn, montaz i spawa-
nie — coboty moga wykonywa¢ pracochtonne
zadania, umozliwiajgc tym samym pracownikom
wykorzystywanie swoich umiejetnosci gdzie
indziej.

Nasza oferta cobotéw e-Series przynosi korzy-
$ci z automatyzacji wiekszej liczbie firm i branz
niz kiedykolwiek wczesniej. Niniejsza broszura
dotyczy kluczowych technologii e-Series, ktére
zwiekszajg wydajnosé¢ zaktadéw produkeyjnych
oraz przedstawia, w jaki sposob coboty radza
sobie z najwazniejszymi wyzwaniami stojgcymi
przed przedsiebiorstwami produkcyjnymi kazdej
wielkosci.

Wiemy, ze Twoja branza
ma okreslone potrzeby
— razem przekroczmy
oczekiwania.

Poznaj skuteczne
zastosowania
cobotow w Twojej
branzy.
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Ogromna baza robotow

Na catym swiecie wdrozono ponad 50 000
rozwigzan opartych na cobotach Universal
Robots — zaréwno u dostawcow przemystu
motoryzacyjnego i w matych warsztatach
mechanicznych, jak réwniez w tysigcach
zaktadow najrozmaitszej wielkosci.

Mozliwos¢ przesuniecia
do innych zadan

Coboty mozna przekonfigurowaé
i zaprogramowac¢ do nowego zadania
w ciggu zaledwie p6t dnia.

tatwos¢ programowania

Po 90-minutowym kursie online

w Akademii UR, kazdy moze zostaé
certyfikowanym programistg cobotéw.
Organizujemy réwniez zajecia
stacjonarne zapewniajgce

nauke praktyczna.

Gotowos¢ do wspotpracy

17 standardowo ustawionych funkcji
bezpieczenstwa robotéw e-Series

w prosty i skuteczny sposéb
ogranicza ryzyko w miejscu pracy
po przeprowadzeniu oceny ryzyka.

Szybki zwrot kosztow

Koszty cobotéw UR zazwyczaj
zwracajg sie w ciggu roku.
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Wspéipracujgce rozwigzanie speizniajgce kazde potrzeby.

Poznaj
rodzine e-Series.

Rodzina e-Series skiada sie z
czterech cztonkow: UR3e, URbe,
UR10e i UR16e. Kazdy cobot ofe-
ruje inny zasieg i udzwig, nato-
miast fgczy je tatwos¢ obstugi i
niezawodnosé, co czyni je cen-
nym uzupetnieniem kazdego
zaktadu produkcyjnego.

Z zastrzezeniem koniecznosci
przeprowadzenia oceny ryzyka,
coboty e-Series moga wspotpra-
cowac z wykwalifikowanymi ope-
ratorami na linii produkcyjnej
dzieki wbudowanym konfiguro-
walnym funkcjom bezpieczen-
stwa. Nasze coboty posiadajg
certyfikat TUV NORD na zgod-
nosc¢ z norma IS0 10218-1, zas
ich funkcje bezpieczernstwa maja
klase Cat 3 PLd wedtug normy
ISO 13849-1. Bezpieczenstwo
jest jedna z pionierskich cech
robotyki wspotpracujacej. Nasi
uzytkownicy moga spetnia¢
wysokie standardy bezpieczen-
stwa, odkrywajac nieograniczo-
ne zastosowania naszych cobo-
tow. Wieksza wydajnos¢, lepsza
jakos¢ produktow i spokdj ducha
— dzieki tym zaletom automatyza-
cja staje sie dostepna dla
wszystkich.

Przetestowana i niezawodna technologia cobotoéw

UR3e

Maty, ale niezwykle wydajny
UR3e posiada udzwig 3 kg

oraz promien dziatania

500 mm. Dzieki mozliwosci
obrotu o 360 stopni na
wszystkich nadgarstkach oraz
nieograniczonej mozliwos$ci
obrotu na przegubie koncowym,
ten montowany na stole robot z
tatwoscig wykonuje czynnosci
wymagajace wysokiej precyzji
oraz nieskomplikowane prace
montazowe.

URSe

Ten sredniej wielkosci
czionek rodziny Universal
Robots idealnie nadaje

sie do automatyzacji

prac o niskim obcigzeniu
dzieki udzwigowi 5 kg oraz
promieniowi 850 mm. Jest
tatwy w programowaniu i
szybki w instalacji. UR5e
jest przyktadem znakomitej
rownowagi miedzy rozmiarem a
mozliwos$ciami.

UR16e

Dzieki udZzwigowi 16 kg

UR16e przyczynia sie do
redukcji kosztéw, zagrozen
ergonomicznych i przestojéw
zwigzanych z przenoszeniem
ciezkich elementdéw. Niewielkie
rozmiary i promien dziatania 960
mm sprawiajg, ze UR16e idealnie
nadaje sie do zastosowan,
takich jak przenoszenie
ciezkich materiatéw czy obstuga
maszyn CNC dzieki narzedziom
montowanym na koncu ramienia,
wsrdéd ktérych znajduje sie
szeroka gama réznych chwytakéw.
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UR10e

UR10e zdolny do automatyzacji
zadan wymagajacych udzwigu
do 12,5 kg przy zachowaniu
takiej samej niezawodnosci
i wydajnosci, co w przypadku
innych robotéw e-Series

ma promien zasiegu 1300 mm.
Umozliwia to wykonywanie
zadan, takich jak pakowanie
czy paletyzacja w zakztadach,
w ktorych wystepuje wieksza
odlegtos$¢ miedzy réznymi
obszarami dziatania.
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Broszura dotyczgca produktéw e-Series — maj 2021

Specyfikacje ramion robotycznych.

UR3e

URbe UR10e UR16e

Specyfikacja
Udzwig

Zasieg

Stopnie swobody
Programowanie

Wydajnosé
Zuzycie energii
$rednio maksymalnie

Zuzycie energii, typowe z umiarkowanymi

ustawieniami pracy (przyblizone)
Bezpieczenstwo
Certyfikaty

Detekcja sity, narzedzie koinierz
—  Zakres

- Precyzja

— Doktadnosé

Ruch

Powtarzalnos¢ wg ISO 9283

Ruch osi

— Baza

- Bark

— tokiec

— Nadgarstek 1
— Nadgarstek 2
— Nadgarstek 3

Predkos¢ typowego TCP

Cechy

Klasyfikacja IP

ISO 14644-1 Class Cleanroom
Hatas

Montaz robota

Porty I/0

- Cyfrowe wej.

- Cyfrowe wyj.

— Analogowe wej.

Napiecie zasilania narzedzia I/0

Zasilanie narzedzia I/0
Fizyczne

Obrys bazy
Materiaty

Narzedzie (efektor koncowy), typ ziacza

Diugos¢ przewodu robota

Masa z przewodem

Zakres temperatury podczas pracy
Wilgotnosé

3 kg (6.6 1bs)
500 mm (19.7 in)

5 kg (11.0 1bs)
850 mm (33.5 in)

12.5 kg (27.5 1bs)
1360 mm (51.2 in)

16 kg (35.3 lbs)
900 mm (35.4 in)

6 obrotowych przeguboéw

Graficzny interfejs uzytkownika Polyscope na 12-calowym ekranie dotykowym

300 W 570 W 615 W 585 W
100 W 200 W 350 W 350 W
17 regulowanych funkcji bezpieczenstwa
EN ISO 13849-1, PLd Cat. 3, EN ISO 10218-1
Sita, x-y-z Moment, x-y-z Sita, x-y-z Moment, x-y-z Sita, x-y-z Moment, x-y-z Sita, x-y-z Moment, x-y-z
30.0 N 10.0 Nm 50.0 N 10.0 Nm 100.0 N 10.0 Nm 160.0 N 10.0 Nm
2.0 N 0.1 Nm 3.5N 0.2 Nm 5.0 N 0.2 Nm 5.0 N 0.2 Nm
3.5N 0.1 Nm 0.1 N 0.3 Nm 55N 0.5 Nm 55N 0.5 Nm
+ 0.3 mm + 0.3 mm + 0.5 mm + 0.5 mm
Zakres pracy Predkos¢ maks. Zakres pracy Predkos¢ maks. Zakres pracy Predkos¢ maks. Zakres pracy Predkos$¢ maks.
+ 360° + 180°/s + 360° + 180°/s + 360° + 120°/s + 360° + 120°/s
+ 360° + 180°/s + 360° + 180°/s + 360° + 120°/s + 360° + 120°/s
+ 360° + 180°/s + 360° + 180°/s + 360° + 180°/s + 360° + 180°/s
+ 360° + 360°/s + 360° + 180°/s + 360° + 180°/s + 360° + 180°/s
+ 360° + 360°/s + 360° + 180°/s + 360° + 180°/s + 360° + 180°/s
Nieograniczony + 360°/s + 360° + 180°/s + 360° + 180°/s + 360° + 180°/s

1 m/s (39.4 in/s)

IP54
5

Ponizej 60 dB(A)

Ponizej 65 dB(A) Ponizej 65 dB(A) Ponizej 65 dB(A)

Dowolny kierunek

2

2

2

600 mA

@ 128 mm

12/24 V
1.5 A (Podwéjne) 2 A (Podwdjne)
1 A (Pojedyncze) 1 A (Pojedyncze)

2 A (Podwdjne)
1 A (Pojedyncze)

@ 149 mm @ 190 mm @ 190mm

Aluminium, plastik, stal

M8 | M8 8-pin

11.2 kg (24.7 1bs)

6 m (236 in)

20.6 kg (45.4 1bs) 33.5 kg (73.9 1bs) 33.1 kg (73 1bs)

0-50°C

90%RH (bez kondensacji)

0r

Podnies$ kwalifikacje swoich
pracownikow. Maksymalizuj
czas pracy bez przestojow.

Nasza wiodgca na swiecie

Akademia, produkty
ustugowe dostosowane
do potrzeb oraz pakiet

wsparcia pomoga przy
szkoleniu pracownikoéw

i przyczynia sie do
maksymalizacji czasu
pracy bez przestojow.
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Specyfikacje systemu.

Do kazdego standardowego ramienia robotycznego
dotaczony jest modul sterowania, pilot uczenia
robota i standardowy kabel.

Control box

Features

Klasyfikacja IP

ISO 14644-1 Class Cleanroom
Zakres temperatury powietrza
Wilgotnosé

Porty I/0

Cyfrowe wej.

Cyfrowe wyj.

Analogowe wej.

Analogowe wyj.

Kwadraturowe wejscia cyfrowe

Zasilanie I/0
Komunikacja

Zrédlo zasilania

Fizyczne

Wielkos$¢ modututu sterowania
(SxWxG)

Masa
Materiaty

Pilot uczenia robota

IP44

6

0-50°C

90%RH (bez kondensacji)

16
16
7
7
4

24V 2A

Czestotliwos¢ sterowania
500 Hz

Modbus TCP PROFINET
Ethernet/IP USB 2.0, USB 3.0

100-240VAC, 47-440Hz

460 mm X 449 mm x 254 mm
(18.2 in x 17.6 in x 10 in)

12 kg (26.5 1bs)
Stal malowana proszkowo

Cechy

Klasyfikacja IP
Wilgotnosc
Rozdzielczos$¢ ekranu
Fizyczne

Materiaty

Masa wraz z 1m przewodem
Dtugosc¢ przewodu

IP54
90%RH (bez kondensacji)
1280 x 800 pikseli

Plastik, PP
1.6 kg (3.5 1bs)
4.5 m (177.17 in)

PolyScope - nasz intuicyjny
interfejs programowania.

PolyScope oferuje
uzytkownikom prosty w
obstudze ogdélny interfejs
obejmujacy catosé systemu,
ktorego eksploatacje kazdy
operator pierwszej linii
moze bez problemu opanowad.
Interfejs ten dysponuje
rowniez gtebokim i ztozonym
Srodowiskiem programowania
przeznaczonym dla wykwalifi-
ko-wanych programistow,
umozliwiajacym wprowadzanie
ztozonych i eksperymentalnych
zastosowan cobotoéw.

Broszura dotyczgca produktéw e-Series — maj 2021

Zawartos¢ paczki z cobotem UR:

01 Ramie robotyczne.
02  Modut sterowania.
03 Pilot uczenia robota.

04 Kabel (dostepny
w 4 wersjach).

05 Przytacze koinierzowe
podstawy.

Do kazdego robota e-Series
dotaczany jest standardowy
kabel o dtugosci 6 metrow
oraz przytacze kotnierzowe
podstawy, ktore umozliwia
podtaczenie z boku lub przez
otwor.

Istnieje mozliwos$¢ oddzielnego
zakupienia innych rodzajow
kabli, ktére moga uprosci¢
wdrozenie wielu typowych
zastosowan (mowa tu na przy-
ktad o rozszerzeniu zasiegu
przy zastosowaniu 12-metro-
wego standardowego kabla).
Dostepny jest rowniez kabel
High-Flex, zaprojektowany tak,
aby wytrzymac rozlegte i wielo-
krotne zginanie. Dobranie wta-
sciwych kabli pomaga w obstu-
dze wielu maszyn, spawaniu
wiekszych elementéw oraz
bezproblemowym zwiekszaniu
wysokosci uktadania palet.
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Cable suite
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Specyfikacja Standard*®
Materia PVC

Kolor Czarny
Diugosé 6 m (19.7 ft)

Srednica (d) 12.1 mm (.48 in)

Specyfikacja High-Flex**
Materiat PUR

Kolor Niebieski
Diugosé 6 m (19.7 ft)

Srednica (d)
Promien giecia

13.4 mm (0.53 in)

Standard Extended**
PVC

Czarny

12 m (39.4 ft)

12.1 mm (0.48 in)

High-Flex Extended**
PUR

Niebieski

12 m (39.4 ft)

13.4 mm (0.53 in)

4 x d (statyczny) 4 x d (statyczny)

8 x d (dynamiczny) 8 x d (dynamiczny)

Cykle zginania 5 millionodw

* W zestawie przy zakupie robota
** Akcesorium sprzedawane oddzielnie

5 milliondw
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Moc Twoje rozwigzanie
automatyzacji z wbudowanym UR.
w Twoich rekach.

Trzypozycyjny pilot Modut sterowania

uczenia e-Series — Petnaintegracja mechaniczna trzypozycyjnego OEM e-Series — Efektywny pod wzgledem kosztow.

urzadzenia 3PE. Nasz standardowy modut ste- — Kompaktowy i lekki.
rowania jest dopetnieniem

mobilnosci i niewielkich roz-
miaréw naszych ramion robo- — Redukuje niepotrzebne komponenty i odpady.

Kluczowe korzysci Kluczowe korzysci

Wszystkie coboty e-Series sg
wyposazone w standardowy — Petnaintegracjaoprogramowania (trzypozycyjny pilotuczenia

pilot uczenia robota e-Series, robota jest oryginalnie obstugiwany przez PolyScope).
oferujgc tym samym intuicyjny

— Brak pilota uczenia i obudowy szafkowej.

interfejs uzytkownika stuzacy
do tatwego programowania za
pomoca oprogramowania
PolyScope. Dodatkowo trzypo-
zycyjny pilot uczenia jest
dostepny w wariantach odpo-
wiednich dla danych udzwigéw
robotéw e-Series, a takze moze
stanowi¢ komponent UR+. Trzy-
pozycyjne urzgdzenie nastaw-
cze 3PE jest mechanicznie i
funkcjonalnie zintegrowane z
pilotem uczenia e-Series i dzia-

— taczy sie zmodutem sterowania za pomocg tego samego

ztgcza, co standardowy pilot uczenia e-Series.

Umozliwia montaz na dowolnym istniejgcym wsporniku
pilota uczenia e-Series.

Jest wyposazony w dwa trzypozycyjne urzadzenia
nastawcze umozliwiajgce wygodng obstuge
za pomocga prawej lub lewej reki.

Posiada certyfikat TUV NORD na zgodno$¢ z 1ISO 10218-
1:2011i1S0 13849-1:2015.

tycznych. Aby sprostac
rosngcemu zapotrzebowaniu
na coboty, w ramach zaawan-
sowanych, specjalnie stwo-
rzonych systemoéw z zakresu
automatyki, opracowalismy
gotowy do integracji modut
sterowania, zaprojektowany
do instalacji w panelu stero-
wania. Dzieki naszemu modu-
towi sterowania OEM o mini-
malnych rozmiarach, mozliwe
jest korzystanie ze ztozonych

Dotaczone ztgcze zasilania z odcigzeniem naprezenia
przewodoéw elektrycznych, utatwiajgce instalacje
okablowania.

Wygodne opcje montazowe.

Model AC, podobnie jak nasze standardowe roboty, moze byé
zasilany ze zwyktego jednofazowego gniazdka sciennego.

Model DC jest idealny do systemoéw zasilanych bateryjnie,
takich jak roboty mobilne.

ta wedle zasady Plug & Produce Specyfikacja sprzetu systeméw automatycznych, Specyfikacja sprzetu
z wykorzystaniem modutu ste- gotowych rozwigzan oraz
rowania e-Series. Ponadto jest produktéw OEM w wielu bran-
w petni zintegrowane z interfej- Szerokosé 300 mm (11.81 in) sach i zastosowaniach.. Wielkos¢ modutu 4517 mm x 168 mm x 150 mm
sem uzytkownika PolyScope w Wysokosé 231 mm (9.89 in) sterowania OEM (SxWxG) (17.8 in x 6.6 in x 5.9 in)

A . Grubosd 50 1.97 i Masa Model AC: 4.7 kg (10.4 1bs)
celu umoz||w|en|awykonywan|a rubosc mm (1.97 in) Kompaktowy modut sterowa- Model DC: 4.3 kg (9.5 1bs)
wszystkich ruchéw robota (w Masa wraz z 1m przewodem 1.8 kg (3.961 1bs) nia OEM jest dostepny ze L . H
tym Freedrive w trybie recznym Klasyfikacija IP P54 I ey Napigcie wejsciowe Model AC: 100-248 VAC, 47-440Hz
y y ym. y j ram?on B Model DC: 24-48 VDC (typical)

. Moc w trybie czuwania Model AC: <1.5 W
wers;ach AC lub DC. Model DC: <7 W

piloty uczenia robotéw oraz szereg innych
produktow dziatajacych na zasadzie Plug & Produce.

> W Universal Robots+ znajdziesz trzypozycyjne
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e-Series
stworzono, by
zdziata¢ wiece.

Universal Robots umozliwia przedsiebiorstwom

produkcyjnym kazdej wielkosci czerpanie korzysci
z elastycznej automatyzacji: od zwiekszonej prze-
pustowosci i lepszej jakosci czesci po zwiekszong
zdolnosé produkcyjng i wiekszg konkurencyjnosé.

Universal Robots daje matym firmom dostep do
korzysci ptynacych z automatyzacji oraz zacheca
producentéw OEM do docierania do szerszej grupy
odbiorcow dzieki rozwojowi technologii i ekosyste-
mowi UR+. Nasz globalny zesp6t sktadajacy sie z
inzynierow automatyki, ekspertéw ds. zastosowan,
partneréw handlowych oraz specjalistow z dziatu
wsparcia technicznego wdrozyt ponad 50 000 syste-
mow cobotéw na catym swiecie, a nasze wyprobo-
wane i przetestowane technologie pomagajg produ-
centom robi¢ znacznie wiecej w ramach ich
dziatalnosci.

Dlaczego warto zdecydowac sie na automatyzacje?
Niezaleznie od tego, czy chcesz budowac potencjat
biznesowy, zwieksza¢ marze czy zarzgdzac rozwo-
jem, firma Universal Robots zaprojektowata e-Se-
ries, aby rozwigzywaé Twoje problemy biznesowe
za pomoca cobotow.

Universal Robots

Universal Robots jest liderem na rynku
cobotéw. Od czasu wprowadzenia na
rynek pierwszego na $wiecie ekonomicz-
nie optacalnego cobota w 2008 roku, fir-
ma UR opracowata catg game produk-
téw obejmujgca miedzy innymi UR3e,
UR5e, UR10e i UR16e, uwzgledniajgca
ré6zne mozliwosci zasiegu i udzwigu swo-
ich robotéw. Dla kazdego modelu
dostepny jest szereg efektoréw korco-
wych funkcjonujgcych wedle zasady
»podtacz i produkuj”, oprogramowanie
oraz akcesoria w ramach programu cer-

tyfikacji UR+, co pozwala na elastyczne
przesuwanie robota do innych zadan i
uzywanie go w ramach kilku réznorod-
nych zastosowan.

Spétka Universal Robots zainstalowata
ponad 50 000 cobotéw na catym $wiecie
przyczyniajac sie do automatyzacji kaz-
dej branzy produkcyjnej. Siedziba firmy
znajduje sie w Odense w Danii. UR posia-
da réwniez 21 oddziatéw regionalnych w
obu Amerykach, Europie i regionie Azji i
Pacyfiku.
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